Politechnika Swietokrzyska
= e y

WYDZIAL BUDOWNICTWA | ARCHITEKTURY

KARTA PRZEDMIOTU
Kod przediiioty studia stacjonarne: B1-4-08
P studia niestacjonarne: BN1-5-06
Nazwa przedmiotu Technologia robét budowlanych 1

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Technology of Construction Works 1

Obowigzuje od roku akademickiego 2026/2027

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow BUDOWNICTWO
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiow Ogoélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres Wszystkie zakresy

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Organizacji i Ekonomiki Budownictwa
Koordynator przedmiotu dr inz. Katarzyna Borek

Zatwierdzit prof. dr hab. inz. Grzegorz Swit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy
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Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr IV
studiéw - semestr studia niestacjonarne | Semestr V

Matematyka 1, 2, 3, Materialy budowlane, Bu-

Wymagania wstepne downictwo ogélne

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktow ECTS 3
Forma prowadzenia zaje¢ wykiad éwiczenia Ia?zjrra'::o- projekt inne
studia
. 1
Liczba godzin | stacjonarne: 30 5

w semestrze i
s’;udla _ _ 18 12
niestacjonarne:




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
W01 Zna zasgdy prOJgktowanla i analizy typowych obiektow B1 W10
budownictwa ogélnego. -
Ma wiedze w zakresie technologii i organizacji robot bu-
Wiedza dowlanych w szczegdlnosci na temat projektowania pro-
W02 | ceséw budowlanych. Ma wiedze na temat wybranych B1_W13
technologii budowlanych, w szczegdlnosci robot ziem-
nych.
Potrafi stosowaé przepisy prawne oraz wytyczne projek-
uo1 towania, wykonywania i eksploatacji obiektéw budowla- B1_U13
nych i ich elementéw.
Umiejetnosci U02 Po_traﬂ,dokonac identyfikacji podtoza dla posadowienia B1_U17
obiektéw kubaturowych.
Potrafi zaprojektowa¢ proces budowlany w zakresie B1 U20

U03 |technologii i organizacji rob6t budowlanych z elemen-
tami optymalizacji ekonomiczne;.

Potrafi organizowa¢ prace w sposob indywidualny oraz
U04 |prace w zespole zgodnie z zasadami technologii, organi- B1_U21
zacji i zarzgdzania w budownictwie.

Kompetencije
spoteczne

Jest gotéw do pracy samodzielnej i wspotpracy w ze-

K01 ; X B1_KO1
spole nad wyznaczonym zadaniem projektowym. -
Jest gotéw do rozwigzywania probleméw poznawczych i

K02 | praktycznych z zakresu budownictwa w oparciu o litera- B1_KO02

ture.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma -
. Tresci programowe

zajeé
Charakterystyka technologii proceséw budowlanych i struktura podstawowej produk-
cji budowlane;j.
Podstawy mechanizacji robét budowlanych. Technologia transportu budowlanego -
transport wewnetrzny i zewnetrzny, transport poziomy i pionowy.
Rusztowania systemowe.
Technologia robét ziemnych - roboty liniowe, powierzchniowe, odwadnianie i obniza-
nie poziomu woéd gruntowych.

wykfad Roboty ziemne przy fundamentowaniu. Zageszczanie mas ziemnych.
Metody wzmacniania podtoza gruntowego.
Zasady planowania przemieszczania mas ziemnych, formowania wykopow i nasy-
pow.
Technologia robét betonowych - wytwarzanie mieszanki betonowej, transport oraz
podawanie i zageszczanie mieszanki betonowe;j.
Technologia robét zbrojarskich - przygotowanie i montaz zbrojenia. Nowoczesne
metody zbrojarskie.
Wykonanie niwelacji wyznaczonego terenu.
Wykonanie bilansu mas ziemnych. Dobdr zestawdéw maszyn.

projekt Analiza wydajnosci i czasu zespotow koparka-spycharka-samochody samowytadow-
cze.
Sporzgdzenie planu sytuacyjnego, planu drenazu, wykonanie profili podtuznych ruro-
ciggu drenarskiego.




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt Sprawozdanie Inne

W01

X

X

W02

uo1

uo2

uo3

uo4

XX |X|[X|[X

K01

K02

XX |X|[X[X|X|X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z kolokwiow
. . . Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z wykonanych
projekt zaliczenie z oceng S 2
projektow oraz z kolokwidw.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

P e Jed-
_ _ Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem Wic|L]|P Wic|L|P ]I h
" | studiow 30 15 18 12

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

& nauczyciela akademickiego 49 34 0
Liczba punktow ECTS, ktérg student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,96 1,36 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 26 41 h
Liczba punktow ECTS, ktdra student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,04 1,64 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami

£ o charakterze praktycznym 25 30 n
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 1,00 1,20 ECTS
terze praktycznym

9 Sumaryczne obcigzenie praca stu- 75 75 h
denta

10. Punkty ECTS za n.lodu.i o ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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