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Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zajec Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr V
studiéw - semestr studia niestacjonarne | Semestr VI

Wymagania wstepne

Wytrzymatos¢ materiatéw 1i 2, Technologia
robot budowlanych 1

Egzamin (TAK/NIE)

Liczba punktéw ECTS

Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia |a|::i0urr<’:11t0- projekt inne
studia
Liczba godzin | stacjonarne: 15 15
w semestrze | studia
niestacjonarne: 12 10




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Wo1 Mg wu?dze; na temat technologii robét i wykonawstwa B1 W12
obiektow budowlanych. -
Wiedza Ma wiedze w zakresie technologii robét budowlanych,
W02 |informacje nt. betondw i zelbetu, tworzyw sztucznych B1_W13
oraz materiatéw drewnianych i drewnopodobnych.
Potrafi korzysta¢ z podstawowych norm oraz wytycznych
projektowania i wykonywania obiektow budowlanych i
uol |! . b . : B1 U13
ich elementéw, szczegdlnie w zakresie wykonywania
monolitycznych elementéw budowlanych.
Umieietnosci Potrafi zaprojektowac proces budowlany w zakresie
12 technologii rob6t budowlanych z elementami optymali-
U02 zacji techniczno-ekonomicznej oraz zorganizowac sta- B1 U20
nowisko pracy w kontekscie wykonywania konstrukcji B1 U21
monolitycznych zaréwno o ksztattach regularnych, jak i
nieregularnych.
Jest gotdéw do pracy samodzielnej lub zespotowej w celu
KO1 rozwigzania wyznaczonego zadania. Problemy z zakre- B1l_KO1
su budownictwa rozwigzuje dzieki nabytej wiedzy i umie- B1 K02
jetno$ciom.
Student ma swiadomos¢ zagrozen przy realizacji robét
monolitycznych oraz montazu konstrukcji szkieletowych,
Kompetencije oraz jest gotow wdrozy¢ odpowiednie zasady bezpie- B1_KO05
K02 . g . . A
spoteczne czenhstwa i ochrony zdrowia. Formutuje wnioski i jest B1_KO07
odpowiedzialny za rzetelno$¢ uzyskanych wynikéw pra-
cy.
Podczas rozwigzywania zadan zwigzanych z montazem
konstrukcji inzynierskich, student dostrzega aspekty B1_ K06
K03 . . e
systemowe i pozatechniczne przy formutowaniu i roz- B1_KO07
wigzywaniu zadan inzynierskich.

TRESCI PROGRAMOWE

Fo_r mz*a Tresci programowe

zajeé
Charakterystyka budownictwa monolitycznego.
Technologia robot zwigzanych z wykonywaniem deskowan — podziat deskowan (ze
wzgledu na technologie betonowania, zastosowanie, przeznaczenie), montaz, de-
montaz.
Technologia rob6t zwigzanych z wykonywaniem deskowan — deskowania specjali-
styczne, asortyment, charakterystyka materiatowa.
Podziat rusztowan.

wyktad Deskowania pneumatyczne, Slizgowe, tracone — zastosowanie, materiaty, urzagdzenia
pomochicze.
Obiekty monolityczne odporne na oddziatywania sejsmiczne i dynamiczne — rozwia-
zania podstawowe.
Technologia montazu konstrukcji zelbetowych prefabrykowanych. Montaz swobodny i
montaz wymuszony.
Technologie wznoszenia obiektdw specjalistycznych.
Nowoczesne technologie wznoszenia budynkéw i budowli monolitycznych — przykia-
dowe rozwigzania.

projekt Dobér nowoczesnych deskowanh systemowych do betonowych i zelbetowych elemen-

tow konstrukcyjnych (Sciany, piyty, belki, stupy).




Dobér metod realizacji montazu konstrukcji szkieletowych w réznych warunkach
technologiczno-organizacyjnych — koncepcje montazu prostego obiektu.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczy¢ x)

Symbol
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X X
W02 X X
uo1 X X
uo2 X X
K01 X
K02 X
K03 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Egjr;],_’f Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
wykfad zaliczenie z oceng Uzyskanie minimum 51% punktéw z zaliczenia pisemnego.
Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z kolokwium oraz
projekt zaliczenie z oceng projektu. Wykazanie sie znajomoscig tresci prezentowanych
w projekcie podczas obrony ustnej projektu.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
i s Jed-
Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|pIsw|c|L|P|S h
" | studiéw 15 15 12 10
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 34 26 L
Liczba punktéw ECTS, ktora student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,36 1,04 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 16 24 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,64 0,96 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
6 o charakterze praktycznym 25 23 0
Liczba punktéw ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 1,00 0,92 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-
9. denta 50 50 h
10, Punkty ECTS za n'10du.l o 5 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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