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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiéw

BUDOWNICTWO

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiéw

Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres

Konstrukcje budowlane
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw

Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zajeé Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr VI
studiéw - semestr studia niestacjonarne | Semestr VII

Wymagania wstepne

Oddziatywania na konstrukcje budowlane,
Mechanika budowli 1i 2, Metody obliczeniowe

w mechanice konstrukcji

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia Iat?iourrz;to- projekt inne
studia i i 30 i i
Liczba godzin | stacjonarne:
w semestrze | studia 20
niestacjonarne:




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Wo1 Zna ppdstavv_y analizy statycznej konstrukcji pretowych B1 W07
i powierzchniowych. -
Wiedza W02 Ma podstawowe;_ wiedze z zgl_«esu projektowania preto- B1 W09
wych konstrukcji stalowych i zelbetowych.
W03 Ma pods.tawowa W|eq_ze, z zakresy komputeroyvego mo- B1 W17
delowania konstrukcji pretowych i powierzchniowych. -
Umieietnosci Uo1 Potrafi modelowa¢ numerycznie proste konstrukcje bu- Bl U12
19 dowlane w podstawowym zakresie. B1 U27
. K01 Potrafi pracowa¢ samodzielnie. B1_KO1
Kg&?:éiﬂceje K02 | Jest odpowiedzialny za rzetelno$é uzyskanych wynikow. B1 K02
KO3 | Formutuje wnioski i opisuje wyniki prac wtasnych. B1_KO04
TRESCI PROGRAMOWE
Forma L
. . Tresci programowe
zajec
Opracowanie modelu MES.
. Modelowanie konstrukcji pretowej stalowej.
laboratorium ; . : . . ;
Modelowanie konstrukcji zelbetowej pretowo powierzchniowe;.
Wyswietlanie i eksport wynikow.
METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1 X
w02 X
w03 X
uo1 X
K01 X
K02 X
K03 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
For_m'a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
laboratorium | zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z kolokwium.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta ni’;ﬂ;a
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|p|siwicjL | P|S h
’ studiéw 30 20
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 32 22 L
Liczba punktéw ECTS, ktora student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,3 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 18 28 h
Liczba punktow ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,7 11 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 20 20 n
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 2 2 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-
9. denta 50 50 h
10, Punkty ECTS za n.mdu‘I o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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