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Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zajeé Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr VIl
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr VIl

Wymagania wstepne

Podstawy inzynierii komunikacyjnej, Organi-
zacja ruchu drogowego

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 3
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢wiczenia Iat;iourrito— projekt inne
studia
Liczba godzin | stacjonarne: 30 30
w semestrze studia
niestacjonarne: 20 20




EFEKTY UCZENIA SIE

Sym- Odniesienie do
Kategoria bol Efekty ksztatcenia efektow
efektu kierunkowych
Wo1 Zna zasady wykonywania pomiaréw i analiz ruchu dro- B1 W08
gowego. -
Ma wiedze z zakresu metod obliczeniowych stuzgcych
. ; o ) B1 W08
W02 | ocenie warunkow ruchu dotyczgcych réznych elementéw B1 W10
. sieci drogowej. -
Wiedza — - —
Rozpoznaje i nazywa poszczegodlne elementy sieci dro-
WO03 |[gowej z wykorzystaniem specjalistycznego stownictwa B1 W12
Z dziedziny inzynierii ruchu.
W04 Vl\\//l:n\i/gedze; na temat sygnalizacji Swietlnej i jej programo- B1 W12
Potrafi analizowa¢ i oceniaé warunki ruchu dla réznych B1 _U12
uol Lo :
elementéw sieci drogowej. B1 U13
Umieietno- Potrafi planowa¢ programy badan i realizowa¢ pomiary B1_U12
sci 1¢ U02 |ruchu drogowego. B1 U16
B1 U29
Potrafi dobiera¢, zastosowaé i interpretowaé poznane B1 U12
uo3 : . g
metody obliczeniowe do oceny warunkéw ruchu.
KO1 Potrgfl pracowac samodzielnie i w zespole podczas reali- B1 KOL
zacji badan terenowych. —
Kompeten- Jest odpowiedzialny za rzetelnos¢ uzyskanych wynikow
cje spotecz- K02 . . B1 K02
analiz warunkow ruchu.
ne Formutuje wnioski i opisuje wyniki prac wiasnych, doty-

czacych oceny warunkow ruchu.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Pojecia podstawowe. Zadania i cele inzynierii ruchu. Fazy tworzenia elementéw
uktadu komunikacyjnego na podstawie wynikéw badan ruchu. Rodzaje ruchu. Cele
badan, rodzaje pomiardw, techniki zbierania danych.

Badania natezen ruchu. Charakterystyki natezenia ruchu. Natezenie miarodajne.
Natezenie prognozowane, wahania ruchu w czasie. Charakterystyki natezeh ruchu
wykorzystywane do oceny warunkéw ruchu elementéw uktadu komunikacyjnego.

Metody obliczania przepustowosci i oceny warunkéw ruchu kotowego. Natezenia
krytyczne, przepustowos¢, warunki idealne do ustalania przepustowosci, poziomy
swobody ruchu, mierniki oceny warunkéw ruchu, czynniki majgce wptyw na warunki
ruchu.

Przepustowos$é drég dwupasowych dwukierunkowych na odcinkach zwyktych i od-
cinkach o duzych pochyleniach. Kryteria stosowane do oceny warunkéw ruchu.

Kryterium sprawnosci w wyborze typu skrzyzowania.

Podstawowe pojecia wykorzystywane w metodzie obliczania przepustowosci skrzy-
zowan o wlotach podporzgdkowanych. Zasady ustalania natezenia relacji nadrzed-
nych, granicznych odstepow czasowych i odstepdw czasu pojazdéw z kolejki wlotu
podporzgdkowanego. Procedura obliczeniowa przepustowosci relacji podporzgdko-
wanych. Przepustowo$¢ wyjsciowa i rzeczywista relacji.

Wptyw ograniczeh geometryczno-ruchowych na przepustowosé relacji podporzadko-
wanej. Dfawienie ruchu, ruch pieszych, lokalizacja przystankéw, struktura rodzajowa
i kierunkowa ruchu.

Przepustowos$¢ pasa ruchu i wlotu podporzadkowanego. Ocena warunkéw ruchu na
wlotach podporzadkowanych. Kryteria oceny warunkéw ruchu na pasach ruchu
i wlotach skrzyzowania. Rezerwy przepustowosci, straty czasu, poziomy swobody

ruchu.




Skrzyzowania z sygnalizacjag swietlng. Kryteria uzasadniajgce potrzebe zastosowania
sygnalizacji $wietlnej. Klasyfikacja sygnalizacji $wietlnej.

Schematy faz dla sygnalizacji statoczasowe;j
z podfazg i wielofazowej.

dwufazowej, dwufazowej

Procedury programowania sygnalizacji swietlnej. Dane wejsciowe, elementy progra-
mu zwigzane z bezpieczenstwem. Czas tracony w cyklu.

Procedury programowania sygnalizacji swietlnej. Natezenia nasycenia. Optymalna
i projektowana diugos¢ cyklu.

Podziat dtugosci cyklu na fazy. Korekta dtugosci cyklu. Procedury obliczania przepu-
stowosci i oceny warunkdéw ruchu na skrzyzowaniach z sygnalizacja Swietlng.

laboratorium

Badania natezenia ruchu kotowego na wytypowanym poligonie badawczym. Opra-
cowanie programu badan terenowych oraz realizacja pomiaru natezenia ruchu koto-
wego, pieszego i rowerowego. Opracowanie wynikdw pomiaru natezenia ruchu dro-
gowego i sporzgdzenie wnioskow.

Analiza i ocena warunkéw ruchu na pasach i wlotach podporzgdkowanych skrzyzo-
wania bez sygnalizacji swietlnej przy wykorzystaniu metody obliczania przepustowo-
Sci skrzyzowan bez sygnalizacji swietinej. Obliczenie natezen relacji nadrzednych
i przepustowosci wyjsciowych relacji podporzgdkowanych, przepustowosci relacji
podporzgdkowanych, paséw ruchu i wlotéw podporzgdkowanych na skrzyzowaniu
bez sygnalizacji $wietlnej. Sporzgdzenie wnioskéw z analizy.

Analiza i ocena warunkow ruchu na skrzyzowaniu z sygnalizacjg swietlng. Obliczenia
elementéw programu sygnalizacji $wietlnej dwufazowej. Obliczenia przepustowosci
wlotéw na skrzyzowanie dla przyjetej dtugosci cyklu i podziale cyklu na fazy. Ocena
warunkow ruchu na wlotach skrzyzowania przy wykorzystaniu kryterium $rednich
strat czasu. Opracowanie harmonogramu pracy sygnalizacji swietlnej. Sporzgdzenie
wnioskéw z analizy.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

efektu

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wo1

X

X

w02

W03

w04

X
X
X

uo1

uo2

uo3

K01

X

K02

>

K03

XXX XX [X|X|X|X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For_m'a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec

. : Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwium pisemne-
wyktad zaliczenie z oceng

go odbywajgcego sie w trakcie zajec.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktow z kazdego projektu
oraz sprawozdania z éwiczen laboratoryjnych.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
s Jed-
. o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|p|siwicjL|P|S h
© | studiow 30 30 20 20
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
£ nauczyciela akademickiego 64 44 n
Liczba punktéw ECTS, ktora student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,6 1,8 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 1 31 h
Liczba punktéw ECTS, ktérag student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,4 1,2 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 38 38 I
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 1,5 1,5 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie pracg stu-
9. denta 75 75 h
10, Punkty ECTS za n.mdu‘I o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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