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Nazwa przedmiotu .
twie

Organizacja robo6t drogowych i zarzadzanie w drogownic-

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | o o

Road work organization and highway engineering man-
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USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow budownictwo

Poziom ksztalcenia Il stopien

Profil studiéw

ogo6lnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia niestacjo

narne

Zakres Budowa drog
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Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowiazkowy

Jezyk prowadzenia zajeé Polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr Semestr llI

Wymagania wstepne -

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktow ECTS 4

Forma - . laborato- .

prowadzenia zajeé wyktad ¢wiczenia fium projekt Inne
e e 10 10




EFEKTY UCZENIA SIE

Sym- Odniesienie do
Kategoria bol Efekty ksztatcenia efektow
efektu kierunkowych
Ma wiedze teoretyczng z zakresu organizacji robot, pro- B2 W01
Wiedza WO01 |cesu inwestycyjnego i materiatdw stosowanych w drogo- B2 W10
whictwie. B2 W11
Potrafi sporzadzi¢ harmonogram liniowy oraz dokonaé¢ B2_U10
- uo1 - o e . .
Umiejetno- analizy zagadnienh organizacji metodami sieciowymi. B2 U16
Sci Przygotowanie organizacji placu budowy i rob6t linio- B2_U10
uo2
wych. B2 U16
K . K01 |Potrafi pracowaé samodzielnie. B2_K02
ompeten- —— — . =
cje spolecz- K02 ﬁga} odpowiedzialny za rzetelnos¢ uzyskiwanych wyni B2 K02
ne -
K03 | Potrafi formutowaé wnioski. B2_KO7

TRESCI PROGRAMOWE

Forma .
P Tresci programowe
zajeé
wykfad 1. Rozwdj naukowy metod organizacji robot, przedstawiciele klasycznych kierunkéw
nauki o organizaciji.
2. Relacje miedzy ludzkie w organizacjach spotecznych i w przedsiebiorstwach.
3. Szkoly systemowe, zarzgdzanie i kierowanie w przedsiebiorstwie. Struktury orga-
nizacyjne firm i przedsiebiorstw.
4. Prawa i obowigzki procesu inwestycyjnego, uczestnicy tego procesu. Tradycyjne
metody organizacji robo6t.
5. Sieciowe metody organizacji rob6t. Zasady organizacji placu budowy, dokumenty
budowy.
projekt 1. Zasady sporzadzenia harmonogramu liniowego.
2. Zasady sporzadzania harmonogramu sieciowego CPM.
3. Zasady sporzadzania harmonogramu sieciowego PERT.
4. Zasady programowania liniowego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1 X X
uo1 X X
uo2 X X
K01 X X
K02 X X
K03 X X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rm’il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z pisemnego
wykfad zaliczenie z oceng kolokwium zaliczeniowego lub uzyskanie co najmniej oceny
dostatecznej z odpowiedzi ustne;j.

Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z projektu i uzy-

projekt zaliczenie z oceng Skanie co najmniej oceny dostatecznej z kazdego z kolo-
kwiow odbywajacych sie w trakcie zajec.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
10 10
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 24 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 0,96 ECTS
demickiego
5. Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 76 h
6. Liczba punktéw EQTS, 'ktorq student uzyskuje 3,04 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte-
7. 43 h
rze praktycznym
8 Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje 17 ECTS
" | wramach zaje¢ o charakterze praktycznym '
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 100 h
10 Punkty ECTS za modut 4
' 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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