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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr Semestr VI

Wymagania wstepne -

Egzamin (TAK/NIE) TAK

Liczba punktéw ECTS 5

Forma - . laborato- .

prowadzenia zajeé wyktad ¢éwiczenia fium projekt Inne
e 20 14




EFEKTY UCZENIA SIE

Sym- Odniesienie do
Kategoria bol Efekty ksztatcenia efektow
efektu kierunkowych
Wo1 Ma podstawovya W,IedZQ na temat technologii robét i wy- B1 W12
konawstwa obiektéw budowlanych. -
Wiedza Ma wiedze w zakresie technologii robot budowlanych, w
W02 |szczegdlnosci na temat projektowania proceséw budow- B1 W13
lanych.
Potrafi korzystac¢ z podstawowych norm oraz wytycznych
U0l | projektowania i wykonywania obiektéw budowlanych i ich B1 U13
Umieietno- elementow.
Sci 1€ Potrafi zaprojektowa¢ procesy budowlane w zakresie
technologii rob6t budowlanych z elementami optymaliza- B1 U20
uo2 9 . . : . ; .
cji techniczno-ekonomicznej oraz zorganizowac stanowi- B1_U21
sko pracy.
Potrafi pracowaé samodzielnie i wspotpracowaé w zespo- B1 K02
K01 .
le nad wyznaczonym zadaniem. B1 K04
Kompeten- " PRI —
cie spolecz- K02 Potrafi sformutowac wnioski i jest odpowiedzialny za B1 KO5
nJe P rzetelnos¢ uzyskanych wynikéw. —
Dba o bezpieczenstwo podczas wykonywania prac. B1 K02
KO3 B1 K04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma .
s s Tresci programowe

zajec

wyktad 1. Technologia rob6t zwigzanych z wykonywaniem deskowarn — podziat deskowan,
montaz, demontaz.
2.Technologia robét zwigzanych z wykonywaniem deskowar — deskowania specjali-
styczne. Podziat rusztowan
3.Montaz konstrukcji budowlanych: metody, sposoby, rodzaje montazu, maszyny i
pomochnicze urzadzenia montazowe
4.Technologia montazu konstrukcji zelbetowych prefabrykowanych. Montaz swobod-
ny i montaz wymuszony
5.Technologie wznoszenia obiektéw specjalistycznych
6.Zakres i znaczenie robot wykohczeniowych
7.Technologia rob6t dekarskich — pokrycia papowe, powlokowe, dachowki bitumicz-
ne, blacha dachéwkowa. Wykonawstwo dachéw ptaskich i spadzistych
8.Technologia robét tynkarskich wewnetrznych zmechanizowanych i recznych
9.Technologia robét tynkarskich zewnetrznych — tynki cienkowarstwowe, ozdobne,
zdobione
10.Technologia rob6t dociepleniowych - systemy dociepleniowe
11.Technologia robét oktadzinowych i malarskich
12.Technologia robdt podtogowych - uktadanie hydroizolacji, termoizolacji, posadzek
13Technologia robét izolacyjnych. Podziat, materiaty

projekt 1. Obliczenia parcia mieszanki betonowej i obliczenia statyczne konstrukcji desko-

wania w wariancie tradycyjnym

2.0kreslenie zapotrzebowania na materiaty niezbedne do wykonania deskowania
tradycyjnego

3.Dobdr ptyt i elementow taczeniowych wraz z niezbednymi akcesoriami dla desko-
wania w konkretnym systemie technologicznym

4.Przedstawienie wykazu materiatow niezbednych do wykonania deskowania syste-
mowego dla konstrukcji zelbetowej

5.Graficzne przedstawienie doboru deskowarn systemowych i tradycyjnych

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium Projekt Sprawozdanie

Inne

wo1

w02

uo1

uo2

K01

K02

K03

X [ X | X | X [ X |X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rm’il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
- — ~ -
wyklad Zaliczenie na ocene Uzyskame co najmniej 50% punktéw podczas pisemnego
zaliczenia
- — ~ -
projekt Zaliczenie na ocene ;Jazl)i/cszk;::f co najmniej 50% punktéw podczas pisemnego

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

Jed-
FI)_ Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
' ka
w C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
20 14
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 38 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 1,52 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 87 h
6. Liczba punktow ECTS, lktorq student uzyskuje 3,48 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
Naklad pracy zwigazany z zajeciami o charakte-
7. 46 h
rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktoéra student uzyskuje
& w ramach zajeé o charakterze praktycznym 1,84 S
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 125 h
10, Punkty ECTS za modut 5
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