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Kod przedmiotu B1-7-907

Nazwa przedmiotu
P nowych 1

Komputerowe projektowanie konstrukcji beto-

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Computer Design of Concrete Structures 1

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow budownictwo
Poziom ksztafcenia | stopien
Profil studiow ogo6lnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | stacjonarne

Zakres -

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Wytrzymatosci Materiatéw, Konstrukcji Beto-
nowych i Mostowych

Koordynator przedmiotu

dr inz. Pawet Tworzewski / dr inz. Kamil Bacharz

Zatwierdzit Prof. dr hab. inz. Marek Iwanski

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw

Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé Polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr Semestr VIl

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 3

Forma - . laborato- .

prowadzenia zajeé wyktad ¢éwiczenia fium projekt Inne
e s




EFEKTY UCZENIA SIE

Sym- Odniesienie do
Kategoria bol Efekty ksztatcenia efektow
efektu kierunkowych
Zna podstawy przygotowywania schematow oraz analizy B1 wWO07
wo1 . i,
statycznej konstrukcji pretowych.
W02 Ma podstawowg wiedze z zakresu projektowania preto- B1 W09
Wiedza wych konstrukcji betonowych i zelbetowych.
Ma podstawowg wiedze z zakresu numerycznego mode- B1 W17
W03 lowania i obliczania pretowych konstrukcji betonowych i
zelbetowych.
Umiejetno- uo1 Potrafi modelowa¢ numerycznie pretowe konstrukcje B1 _U12
Sci betonowe i zelbetowe w podstawowym zakresie. B1 U27
Kompeten- K01 Potrafi pracowaé samodzielnie. B1_KO01
cje spotecz- K02 Jest odpowiedzialny za rzetelnos¢ uzyskanych wynikéw. B1_KO02
ne K03 Formutuje wnioski i opisuje wyniki prac wiasnych. B1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

laboratorium

1. Zapoznanie sie z programem AUTODESK ROBOT STRUCTURAL ANALYSIS.
Opracowanie modelu MES. Podstawowe operacje w AUTODESK ROBOT
STRUCTURAL ANALYSIS. Wyswietlanie i wyprowadzanie wynikéw. Modelowa-
nie belki, stupa oraz stropu zelbetowego. Modelowanie zelbetowego uktadu prze-
strzennego ptytowo-stupowego oraz stropu ptytowo belkowego.

2. Zapoznanie sie z programem RFEM. Podstawowe operacje w programie. Wy-
Swietlanie i wyprowadzanie wynikéw. Modelowanie belki, stupa oraz stropu zelbe-
towego. Modelowanie zelbetowego uktadu przestrzennego ptytowo-stupowego
oraz stropu ptytowo belkowego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia

efektu

Egzamin
ustny

Egzamin

B Kolokwium
pisemny

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wo1

X

w02

W03

uo1

K01

K02

K03

XXX |X|X|X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma
zajec*

Forma zaliczenia

Warunki zaliczenia

laboratorium

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z kazdego z ko-
lokwibw, odbywajgcych sie w trakcie zaje¢

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
FI)_ Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
' ka
C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow a5 h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 47 h
" | akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 1,88 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 28 h
6. Liczba punktow ECTS, lktorq student uzyskuje 112 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte-
7. 75 h
rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. ey 3 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 75 h
10 Punkty ECTS za modut 3
"| 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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